'F F R H U S C H E R Track more with less.

Wykrywanie Kota

System Wykrywania
Kota RSR123v-VEB

Ten system wykrywania kota sktada sie z czujnika kota RSR123v i karty
wartosciujgcej VEB. Konkretny program umozliwia pomiar predkosci
przejezdzajgcego pociggu i zapewnia odpowiednie dane dla powigzanych
aplikaciji.
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Informacje Aplikacje Korzysci
Predkosc¢ Pomiar predkosci Doktadny pomiar predkosci
Urzadzenie do kontroli predkosci Pomiar przy uzyciu tylko

jednego czujnika kota

Prosty i skuteczny



RSR123v-VEB

System wykrywania kota RSR123v-VEB dostarcza w czasie
rzeczywistym informacje o predkosci, statucie i diagnostyce w
prosty i oszczedny sposdb poprzez otwarty interfejs CAN.

Information

Wynik pomiaru predkosci z uzyciem tego systemu posiada

<10 km
doktadnosc¢ + 3%.
5,10,25m
Track @@
RSR123v
VEB Karta wartosciujgca
RSR Czujnik kota
Dane Techniczne
RSR123v (Typ RSR123-004) VEB
Interfejs Interfejs CAN
Predkosé Od 1 do 350 km na godzine

Tolerancja pomiaru
Temperatura

Wilgotnosé

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna

Warunki

Wymiary

Zasilanie

Od -40 °C do +85 °C

Do 100%

EN 50121-4

Odpornosc¢ na promieniowanie UV: tak
Stopien ochrony: IP65 / IP68 do

8 kPa / 60 min.

Srednica kota: od 300 mm do 2 100 mm

Wysokos¢: 60 mm
Szerokos$é: 270 mm
Gtebokos¢: 77 mm

<+3% do 160 km na godzine

Od -40 °C do +70 °C

Do 100 % (bez skraplania lub tworzenia

sie
lodu w catym zakresie temperatur)

EN 50121-4

Wytrzymatos¢ mechaniczna: 3M2
zgodnie z EN 60721-3-3

Format: 19 calowa obudowa dla kart
100 mm x 160 mm

Szerokosé: 4 jednostki szerokosci
Wysokos¢: 3 jednostki wysokosci

Napiecie: +19 V DC +72 V DC
Moc: ok. 4,5 W na punkt liczacy
Napiecie izolacji: 3100 V



